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ESPECIFICACIONES TECNICAS

Visualizacion en 3D

de la medicion
de nivel

APM 3DLevelScanner™ de APM ofrece un método de
medicion innovador que elimina la incertidumbre a la hora
de medir el nivel, el volumen y la masa de materiales
almacenados en silos o depdsitos abiertos.
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Funcionamiento

3DLevelScanner de APM forma parte de una nueva gama innovadora de dispositivos de medicion de nivel, volumen y masa
de materiales almacenados en silos o0 depdsitos abiertos.

3DLevelScanner utiliza un generador de haces bidimensional que envia impulsos de baja frecuencia y que recibe y registra los
ecos de los impulsos procedentes del contenido del silo, el dep6sito u otro tipo de contenedores. El procesador de sefiales
digitales del dispositivo realiza un muestreo y analiza las sefiales recibidas. A partir del tiempo estimado de llegada y de las
direcciones de los ecos recibidos, el procesador genera una imagen tridimensional de la superficie, que puede visualizarse en
una pantalla remota. Este exclusivo dispositivo puede determinar con precision el volumen y la masa del material, al tiempo
que ofrece unos niveles de medicion de procesos y de control de inventario sin precedentes.

Representacion en 3D

« 3DLevelScanner puede medir el nivel, el volumen y la masa de materiales en aplicaciones nuevas a las que las tecnologias
existentes no podian acceder. Mide practicamente cualquier tipo de material almacenado en una variedad ilimitada de depdsitos,
como contenedores abiertos, almacenes y salas de almacenaje de carga seca a granel, y genera imagenes tridimensionales
de las adherencias que se forman aleatoriamente con el tiempo en el interior de los silos y muchas otras aplicaciones que antes
eran inabarcables.

= La representacion tridimensional genera valores de nivel de superficie, volumen y masa reales y absolutos del
interior de un silo o de un depo6sito abierto con una grado de precision nunca visto hasta ahora.

3D mapping of the surface area Pantalla remota

4-hilos

En 5 idiomas: Inglés, alemén, espafiol,
francés e italiano

Navegacion sencilla
Pantalla LCD con 4 botones

La misma carcasa para todas las
versiones

Varios tipos de antenas y materiales
para toda clase de aplicaciones

Caracteristicas

principales

Aplicacion ideal; Solidos

Distancia de medicion: 70m

Ajuste de proceso: Rosca, brida

Temperaturas de proceso: —40 a +80°C (—40 a +176F)
Presion de proceso: —0.2 a1 bar (2.9 a 14.5 Psi)
Sefial de salida: 4-hilos 4...20mA/HART/RS-485

Frecuencia de emision: 3.5KHz a 10 KHz




Especificaciones técnicas

Materiales

Carcasa PBT plastico (poliéster), PP, recubierto de polvo de Al fundido
\entana de visualizacion en carcasa Policarbonato

Antenna PP, Alu

Brida PP, SS

Peso

Entre 9,9y 11,4 kg Depende del tamafio de la brida y la carcasa (Al, SS)

Entre 5,3 kg y 5,8 kg Depende del tamafio de la brida y la carcasa (PP)

Variables de salida

Sefal de salida

4 ...20mA/HART/RS485

Resolucion

1.6 UA

Sefal de fallo

Salida de corriente fija, 22mA, >3.6 mA (ajustable)

Limitacién de corriente

22 mA

Impedencia

Sensor de 4 hilos

Max. 500 Ohm

Tiempo de integracion

0...999 s, ajustable

Condiciones ambientales

Temperatura ambiental, de almacenamiento
y de transporte

-40 ...85C (-40...+185F)

Condiciones de proceso

Presion del contenedor

Temperatura de proceso

-0.2..1bar(-2.9 ...14.5 Psi 6 -20 ...100 kPa)

Medida durante el ajuste de proceso

-40 ..80°C (-40 ...176F)

Resistencia a vibraciones

Vibraciones mecanicas con 2G y de 5 a 200 Hz

Informacién electromecéanica

Entrada de cable / conector

1 entrada de cable M20x1,5 (@ de cable 5-9 mm),

1 tapon ciego M20x1,5

0 hien

prensaestopas 1/2NPT, 1 x tapén ciego 1/2NPT

Panel de visualizacién

LCD

4 lineas x 20 caracteres

Elementos de ajuste

4 teclas

Proteccion (sensor interno sin cubierta)

IP40




PR Especificationes Técnicas

Fuente de alimentacion: instrumento de 4 hilos 4-20 mA/HART

Tension de alimentacion

20 ...36 VDC

Consumo

max 4VA; max 2.1 W

Medidas de proteccion eléctrica

Proteccion

IP 66/67

Homologaciones

ATEX ATEX Il 1/2D, 2D (pendiente)

FM Seguridad intrinseca FM (pendiente)
CSA Seguridad intrinseca CSA (pendiente)
[ECM IEC EEx ia IIC T6 (pendiente)

CE

EMC

Emisiones EN 61326: 1997 (clase B)
Susceptibilidad EN 61326: 1997/A1: 1998

NSR (73/23/EWG) EN 61010-1: 2001

Caracteristicas de medicion

Precision de la medicién de temperatura

0.5K

Frecuencia

3.5-10 kHz

Angulo desarrollado

30 - 70 grados

Intervalo

>2 s (depende del ajuste del parametro)

Tiempo de ajuste

>3 s (depende del ajuste del parametro)

Precision
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Dimensiones

3DLevelScanner 3DLevelScanner
con antena de trompeta, modelo con brida con antena de trompeta, modelo con rosca
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B Conexion y cableado eléctricos

Requisitos generales

La tolerancia de la fuente de alimentacion puede variar segun la versién del instrumento.
Consulte el apartado de especificaciones técnicas para obtener mas informacion.

En zonas peligrosas se debe cumplir la normativa adecuada y los certificados de homologacion
de los sensores y de las fuentes de alimentacion.

Fuente de alimentacion
4 ...20 mA/HART 4-hilos
La fuente de alimentacion y la sefial de salida se cablean independientemente.

Cable de conexion
El cable dispone una seccion externa de 5-9 mm que asegura su aislamiento. Se recomienda
la instalacion de cable apantallado.

Planos de conexién

y cableado 4...20mA/Hart 4-hilos

Pantalla
PS 4...20mA PS RS-485
+ - - + + - + -
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1. Fuente de alimentacion
2. Sefial de salida



Funcionamiento

3DLevelScanner puede configurarse y utilizarse con:

e El panel LCD

e El terminal portatil HART

= Un software de calibracion (3DLevel Manager)

Ajustes mediante display LCD

LCD

®
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Fuente de alimentacion

0®

1. Conexion USB RS-232
2. 3DLevelScanner
3. Cable adaptador HART

4. Resistencia HART -250 ohm

Desplazarse hacia abajo por la lista de seleccion. Moverse hacia la
derecha dentro de una funcion.

Desplazarse hacia arriba por la lista de seleccion. Editar un valor numérico
dentro de una funcion.

Desplazarse a la izquierda en un grupo de funciones. Pulse Esc durante
3 segundos para regresar a la pantalla inicial.

Desplazarse a la derecha en un grupo de funciones. Confirmacion.
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Aumentar el contraste de la pantalla LCD
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Disminuir el contraste de la pantalla LCD
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Bloquear/desbloquear hardware

Tras bloquear el hardware, no se puede utilizar el instrumento mediante
la pantalla ni a través de comunicacion remota.

El hardware solo puede desbloquearse a través de la pantalla y, para
ello, debe introducirse un parametro de desbloqueo.

La pantalla sigue activa.

Cuando se pulsan los tres botones, aparece el siguiente mensaje:
“Hardware locked” (hardware bloqueado).

Cuando se vuelven a pulsar los tres botones, el sistema pide el “unlock
parameter” (parametro de desbloqueo).

Ajustes mediante software 3DLevel Manager

El 3DLevelScanner puede configurarse y utilizarse mediante el software
(3DLevel Manager).

Conecte el 3DLevelScanner como se indica en este diagrama.

Software de APM









