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Ubersicht

Der APM 3DLevelScanner™ ist ein innovatives, neues Gerit, das Fiillstand, Volumen und
Masse in offenen oder geschlossenen Silos misst.

Der 3DLevelScanner arbeitet mit einem 2-dimensionalen Gruppenstrahler, der
niederfrequente Impulse aussendet und der vom Inhalt des Silos oder anderen Behiltern
reflektierte Echos empfangt. Der digitale Signalprozessor des Gerits erfasst und
analysiert die empfangenen Signale. Der Prozessor verwendet die Zeit- und
Richtungsparameter der empfangenen Echosignale, um ein 3-dimensionales Bild der
Oberflache zu erstellen, das auf einem externen Bildschirm angezeigt werden kann. Das
System kann Volumen und Masse des Fiillgutes exakt bestimmen und ermdoglicht somit
ein einzigartiges Mafs an Prozessmessung und Bestandsaufnahme.

Im Handbuch wird Schritt fiir Schritt beschrieben, wie der APM 3DLevelScanner schnell
aufgestellt und sicher bedient werden kann. Das Handbuch ist nur fiir geschultes
Personal. Bitte lesen Sie es aufmerksam durch, bevor Sie mit der Installation beginnen.

o Fiir die Installation und den Gebrauch des 3D Level Scanner ist die strikte Einhaltung der
Standard-Sicherheitsbestimmungen und —richtlinien erforderlich. Alle Sicherheitsanweisungen
im Handbuch und in der Bedienungsanleitung miissen eingehalten werden. Weiterhin sind alle
landesspezifischen Installationsstandards, (beispielsweise die VDE-Bestimmungen in
Deutschland), sowie alle allgemeinen Sicherheitsbestimmungen nach CE, EN und Mafinahmen
zur Unfallverhiitung zu befolgen.

Unsachgemdife oder falsche Verwendung des 3DLevel Scanner kann zu anwendungsspezifischen
Gefahren, wie z.B. Uberfiillung des Behiilters, fiihren. Fehlerhafte Montage oder Anpassungen
kénnen Schiden an den Systemkomponenten verursachen.
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Montagesatz

Der APM 3DLevelScanner Montagesatz enthilt folgendes:

© Dokumentation.
© 3DLevel Manager Software CD.

® 3DLevelScanner Sensor

Komponenten und Bauteile

zeigt den 3DLevelScanner Sensor.

Abbildung 1: 3DLevelScanner Sensor

Der 3DLevelScanner Sensor umfasst folgende Komponenten:

L

Abbildung 2: Spezielle Hornantenne

© Spezielle Hornantenne.

© Prozessanschluss (die Anschlussart hdangt davon ab, ob es sich um eine Flansch- oder
Gewindeversion handelt).

_%_
Abbildung 3: Prozessanschluss
® Gehiuse fiir die Elektronik.
]
hﬂi’
Abbildung 4: Gehduse fUr die Elektronik.
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Vorbereitungen vor Ori

In diesem Kapitel wird beschrieben, wie der Aufstellungsort fiir die Installation des
3DLevelScanner vorbereitet werden muss. Das Kapitel beinhaltet Richtlinien zur
optimalen Positionierung und Montage des Scanners.

Die in diesem Abschnitt beschriebenen Vorbereitungen vor Ort miissen vor Beginn der
Installation gepriift und ausgefiihrt werden. Um eine optimale Installation zu ermdglichen, muss
zundichst sichergestellt werden, dass der 3DLevelScanner den in diesem Abschnitt beschriebenen
Richtlinien gemdfs positioniert und montiert werden kann.

Eine Liste mit Empfehlungen fiir die Vorbereitungen zur Installation des 3DLevelScanner
finden Sie unter auf Seite 31.

Versorgungsspannung

Der 3DLevelScanner benétigt eine 24V DC (2W) Spannungsversorgung. Die
Spannungsversorgung und Stromausgang 4-20mA muiissen getrennt in zwei einzelnen
Zwei-Draht-Anschlusskabeln verlegt werden. Je nach Umstdnden sollten die Kabel eine
Abschirmung haben.

Kommunikation

Die Klemmanschliisse liefern die HART/RS485 Kommunikation.

Zwischen den unten genannten Montageorten muss ein zweidrahtiges, abgeschirmtes
und verdrilltes Kommunikationskabel verwendet werden. Beachten Sie je nach Lange des
Kabelweges auf einen ausreichenden Querschnitt:

© Installationsposition oben auf dem Behdlter, wo der Scanner angebracht wird.

© Kontrollraum/Ort, wo der Computer aufgestellt wird.
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Positionierung

Bereiten Sie die Installationsposition den folgenden Richtlinien vor:

Der Scanner sollte moglichst weit entfernt von der Befiillung angebracht werden.

o
.

Abbildung 5: Montageposition

Die Montageposition am Behélter muss mindestens 0,5 Meter von der Behélterwand

entfernt sein, so wie in Abbildung 6.

=>400mm

=>500mm

Abbildung 6: Montage bei geschlossenem Behdlter

© Die optimale Position fiir den Scanner liegt auf halbem Wege zwischen der
Mitte und der Seite des Behdlters, so wie in Abbildung 7 dargestellt.
Bringen Sie den Scanner nicht in der Mitte des Behalters an.
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X X

Abbildung 7: Optimale Position

® Bei der Montage in einem geschlossenen Behdlter (z.B. einem Silo) muss die Offnung
fiir den Scanner mindestens 200 mm, jedoch nicht mehr als der Durchmesser des
Flansches oder Gewindes betragen.

Montage

Bereiten Sie den Montageort fiir den Scanner den folgenden Richtlinien vor:

® Der Scanner muss in vertikaler Position montiert werden, sodass sich die
Hornantennen in einem Winkel von 90° zum Boden befinden, so wie in Abbildung 8
dargestellt.

Abbildung 8: Montagepositionen
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® Vergewissern sie sich, dass die Unterseite des Scanners (Antenne) mindestens 10 mm
tiber den Sockel hinausragt, so wie in Abbildung 9 dargestellt. Stellen Sie sicher, dass
keine Leisten, Trager oder sonstige Einbauten den Scannerstrahl stéren
(Offnungswinkel beachten). Siehe Abbildung 10.

Interferenz kann das Signal-Rausch-Verhaltnis (SNR) reduzieren und zum Scanner
zurtickkehrende Signale beeintrachtigen.

anp
Abbildung 10: Scannerstrahl
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Installation des Scanners

In diesem Kapitel wird beschrieben, wie der 3DLevelScanner installiert wird und wie die
Kommunikationskabel angeschlossen werden.

Anbringen des Flansches am Scanner

@ Beim Ausbau oder Wiedereinbau des Scannerkopfes miissen Sie die folgenden
Arbeitsschritte in der genannten Reihenfolge durchfiihren.

Ausbau des Scannerkopfes

Um den Flansch einsetzten zu konnen, miissen Sie den Scannerkopf ausbauen.

FUhren Sie folgende Arbeitsschritte durch, um den Scannerkopf auszubauen:

Losen Sie die vier Schrauben an der Frontplatte des Scanners und entfernen Sie die
Frontplatte.

Abbildung 11: Ausbau der Frontplatte
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Losen Sie die vier Schrauben der riickwandigen Abdeckung des Scannerkopfes und
entfernen Sie die Abdeckung. Die Schrauben sind gesichert und fallen nicht heraus.

Abbildung 12: Ausbau der Abdeckung

Losen Sie vorsichtig die vier Schrauben der Sensorelektronik. Die Schrauben sind nicht
gesichert und konnen herausfallen.

Abbildung 13: Befestigungsschrauben der Sensorelektronik

Ziehen Sie vorsichtig die Elektronikkarte 2 cm von dem Scannerkopf weg, und l16sen Sie
den weiflen Stecker an der Riickseite der Elektronikkarte (dieses Kabel verbindet die

Elektronikkarte mit den Wandlern und dem Thermistor). Abbildung 14 zeigt den weifsen
Stecker.
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@ Achten Sie darauf, dass Sie den Stecker an der Elektronikkarte nicht beschadigen, wenn
Sie die Elektronikkarte aus dem Scannerkopf herausziehen. Ein beschéadigter Stecker
konnte zu einen Kontaktfehler an den Wandlern fithren und somit eine Fehlfunktion des
Scanners verursachen.

Gehen Sie mit dem riickwértigen Anschluss an der Elektronikkarte vorsichtig um.

Abbildung 14: WeiBer Stecker

Losen Sie mit einem Schraubenschliissel der Grofie 13 die drei Kontermuttern am Scannerkopf.

Losen Sie mit einem Inbusschliissel der Grofle 4 die drei Schrauben am Scannerkopf.

i

Abbildung 15: Lésen der Muttern und Schrauben am Scannerkopf
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Abbildung 16: Entfernen des Scannerkopfes vom Rohr

0 Stellen Sie sicher, dass der Gummiring am Rohr an seinem Platz bleibt (siehe Abbildung 17).

Abbildung 18: Gummiring am Rohr
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Abbildung 18: Entfernen der Befestigungsmutter vom Rohr

Setzen Sie den Flansch auf das Rohr.

Abbildung 19: Einsetzen des Flansches
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Wiedereinbau des Scannerkopfes

Nachdem Anbringen des Flansches miissen Sie den Scannerkopf wiedereinbauen.

o Vor dem Wiedereinbau des Scannerkopfes wird empfohlen, den Gummiring auf dem
Rohr zu schmieren (siehe Abbildung 17). Dadurch wird es leichter, den Scannerkopf in
die richtige Position auf dem Rohr zu driicken.

FUhren Sie folgende Arbeitsschritte durch, um den Scannerkopf wieder einzubauen:

1. Wiederholen Sie die in auf Seite 7 beschriebenen Arbeitsschritte in umgekehrter
Reihenfolge.

2. Stellen Sie sicher, dass alle Schrauben und Muttern fest angezogen sind.

@ Falls die Befestigungsmutter auf dem Rohr nicht fest an den Flansch angeschraubt ist,
legen Sie eine Dichtungsscheibe zwischen die Mutter und den Flansch.

Wenn Sie den Scannerkopf wieder auf das Rohr schieben ist es wichtig, den Scannerkopf
ganz nach unten zu driicken, bis die Oberkante des Rohres die inner Fliche des
Scannerkopfes beriihrt (so wie in Abbildung 20) dargestellt.

Abbildung 20: Wiedereinbau des Scannerkopfes

12 @ Installation des Scanners



Montage des Scanners

Nachdem der Flansch angebracht und der Scannerkopf wiedereingebaut wurde, kann der
Scanner montiert werden.

Fuhren Sie folgende Arbeitsschritte durch, um den Scanner zu montieren:

Montieren Sie den Scanner so wie es auf Seite 6 beschrieben wird.

Montagerichtung

®© Die Montagerichtung wird von einem Aufkleber mit der Aufschrift 0°auf der Einheit

Abbildung 21: Montagerichtung

angegeben Die Aufschrift 0°sollte zur Mitte des Behalters zeigen. (auch bei eckigen
und offenen Behiltern). Zur spateren Kontrolle bei Flanschmontage markiert
unterhalb des Sensorkopfes ein zusitzlicher roter Punkt die Ausrichtung.

\

o+

_/

o Obwohl die Montagerichtung auf die Version S der 3DLevelScanner keinen Einfluss hat,
empfehlen wir den Scanner korrekt zu montieren, um zukiinftige Aufriistungen auf die
Versionen MV, fiir welche diese Montagerichtung erforderlich ist, zu ermoglichen.
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Anschluss der Scanner-Kommunikationen

Ein dufierer Kabeldurchmesser von 5...9 mm stellt sicher, dass die Verschraubung fiir das
Kabel effektiv abgedichtet ist. Falls elektromagnetische Storeinfliisse zu erwarten sind,
wird empfohlen, abgeschirmte Kabel fiir die Signalleitungen zu verwenden.

Fuhren Sie folgende Arbeitsschritte durch, um die Scanner-Kommunikationen
anzuschlieBen:

1. Losen Sie die vier Schrauben der riickwandigen Abdeckung des Scannerkopfes und
entfernen Sie die Abdeckung. Die Schrauben sind gesichert und fallen nicht heraus.
Siehe Abbildung 22.

2. Losen sie die Gegenmutter der Kabelverschraubung.

Abbildung 22: Lésen der Gegenmutter

Entfernen Sie ca. 10 cm des Kabelmantels und ca. 1 cm der Aderisolierung von den Enden
der Dréhte.

Abbildung 23: Vorbereitung des Kabels
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Abbildung 24: EinfUhren des Kabels

Offnen Sie im hinteren Teil des Scannerkopfes die Klemmschrauben mit einem
Schraubendreher. Die Steckerklemme kann auch zur besseren Handhabung dafiir
ausgebaut werden

Fiihren Sie die Leitungsenden dem Schaltplan gemif in die offenen Klemmen ein (siehe
Abbildung 26), und ziehen Sie die Klemmschrauben an.

Abbildung 25: Anschluss des Kabels an die Klemmen
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1. Power supply

2. Signal output

Abbildung 26: Schaltplan (4...20 mA/Hart 4-adrig)

Ziehen Sie vorsichtig an den Leitungen, um sicherzustellen, dass diese richtig an den
Klemmen befestigt sind.

Schliefien Sie den Schirm an der externen Erdungsklemme fiir den Potenzialausgleich an.

Abbildung 27: Erdungsklemme

Ziehen Sie die Gegenmutter der Kabelverschraubung an. Der Dichtungsring muss das
Kabel vollstindig umhtillen.

Bauen Sie die Abdeckung an der hinteren Seite des Scanners wieder an und ziehen sie die
vier Schrauben an.

Nach der Montage, dem Anschluss des Versorgungsspannung und der
Datenkommunikation kann der Scanner konfiguriert werden.
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Konfigurierung des Scanners

In diesem Kapitel wird beschrieben, wie der 3DLevelScanner konfiguriert und bedient
wird.

Konfigurationshilfe

Sie konnen den 3DLevelScanner auf eine der folgenden Arten konfigurieren und
bedienen:

© LCD-Eingabefeld (siehe auf Seite 18).

@® Einstellungssoftware-Tool. Siehe Abbildung 29 Einstellung der Leer- und Vollkalibrierung
Abbildung 29: Einstellung der Leer- und Voll-Kalibrierung

e Mit 3DLink Pro (iiber GSM/GPRS Kommunikation).
e Mit einem HART-Modem.
e Uber einen RS-485 Anschluss.

o Verwenden Sie das LCD-Eingabefeld nur fiir die 3DLevelScanner S Version. Die

Versionen M/MV konnen ausschliefSlich mit dem 3DLevel Manager konfiguriert werden.

APM Solutions ® APM 3DLevelScanner S/M/MV Handbuch Version 1.0 ® 17



Konfiguration mit dem LCD-Eingabefeld

Abbildung 28: LCD-Eingabefeld der Frontplatte des Scanners

Einstelltaste Beschreibung

| Mit dieser Taste konnen Sie:

- © sich in der Auswahlliste nach unten bewegen.
© sich innerhalb einer Funktion nach rechts

bewegen.
Mit dieser Taste konnen Sie:
+ © sich in der Auswabhlliste nach oben bewegen.
® innerhalb einer Funktion numerische Werte
bearbeiten.
Mit dieser Taste konnen Sie:
ESC © sich innerhalb einer Funktionsgruppe nach
links bewegen.

® zum Standardbildschirm zuriickkehren, wenn
Sie die Taste 3 Sekunden lang eingedrtickt
halten.

Mit dieser Taste konnen Sie:

E © sich innerhalb einer Funktionsgruppe nach
rechts bewegen.
@ etwas bestétigen.

Der Kontrast der LCD-Anzeige wird verschirft.

+ + E

Gl¢ichzditig

Der Kontrast der LCD-Anzeige wird verringert.

- + E

Gleichzeitig

Fuhren Sie folgende Arbeitsschritte durch, um den Scanner zu konfigurieren:

1. Driicken Sie die Taste E, um zum Hauptmenti zu gelangen.

2. Gehen Sie zum Untermenti Basic Settings (Grundeinstellungen) (standardmafSig ist dies
das erste Untermenti im Hauptmentischirm).

3. Stellen Sie im Untermenti Basic Settings (Grundeinstellungen) die Kalibrierungen fiir
leer und voll ein:

e Leer-Kalibrierung definiert 0% des Messwertes.

e Voll-Kalibrierung definiert 100% des Messwertes.
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enmpty calibr.
= 6.500m

distance from flange
to min. level

ESC | + -

T 1=
O O

E: empty calibration
F: full calibration

Abbildung 29: Einstellung der Leer- und Voll-Kalibrierung
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Konfigurierung mit dem 3DLevel Manager

Wenn Sie mit dem 3DLevel Manager arbeiten mdchten, miissen Sie erst den Scanner an
den Computer anschlieffen und die Software installieren.

Anschluss des Scanners an den Computer

Schliefien Sie den 3DLevelScanner an den Computer auf dem die 3DLevel Manager
Software installiert wird. Siehe {0>Figure 31 Connecting the Scanner to the
Computer<}100{>Abbildung 32: Anschluss des Scanners an den Computer

Detaillierte Anweisungen beztiglich der Einstellung der Parameter mit der 3DLevel
Manager Software finden Sie im Handbuch APM 3DLevel Manager Software Operating
Instructions (APM 3D Level Manager Software Bedienungsanweisung).

Anpassungen konnen auch tiber RS485 oder tiber eine GSM/GPRS Verbindung
vorgenommen werden.

Bei Anschluss tiber ein HART-Modem muss sichergestellt werden, dass das Modem
korrekt an dem PC installiert ist. Andernfalls befolgen Sie die Installationsanweisungen
im Handbuch APM 3DLevel Manager Software Operating Instructions (APM 3D Level
Manager Software Bedienungsanweisung).

WA
\\‘ —
|]_ "\" -
— i)
Power Supply
olE)
Modem ‘
1. RS-232/USB connection
2. 2DLevelScanner L
3. HART Modem
4, Resistor —250 ohm

APM's Software

Abbildung 32: Anschluss des Scanners an den Computer
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Installation der Software

FUhren Sie folgende Arbeitsschritte durch, um die Software zu installieren:

Vergewissern Sie sich, dass keine frithere oder andere Version der APM Manager Software auf
dem PC installiert ist. Falls bereits eine Installation vorhanden ist, muss diese deinstalliert
werden, bevor Sie mit der neuen Installation beginnen kénnen.

Legen Sie die Software-CD in den PC/Laptop, der an den Scanner angeschlossen ist, ein.

Die Installation wird automatisch gestartet. Wenn dies nicht der Fall ist, blédttern Sie zum CD-
Ordner und doppelklicken Sie auf APM Level Scanner.msi, um die Installation zu starten.

Folgen Sie den Anweisungen des Installations-Assistenten. Wenn die Installation vollstindig
durchgefiihrt wurde, wird folgendes Symbol auf der Benutzeroberfldche angezeigt:

@ M
ab
LevelScanner

Abbildung 31: Symbol 3DLevel Manager

Manueller Anschluss an den Scanner

Falls der Scanner lokal tiber ein HART-Modem angeschlossen ist, sollte die Verbindung
zwischen Computer und Scanner automatisch erfolgen.

Falls der Scanner tiber R5485/GSM/GPRS angeschlossen ist oder die automatische
Verbindung nicht erfolgreich war, miissen Sie den Anschluss an den Scanner manuell
herstellen.

Fuhren Sie folgende Arbeitsschritte durch, um den Scanner manuell anzuschlieBen:

1. Doppelklicken Sie auf das 3DLevel Manager Symbol. Der 3DLevel Manager wird
angezeigt.

Wahlen Sie aus dem 3DLevel Manager Menu Device (Manueller Anschluss).

3. Wahlen Sie die entsprechende Anschlussart und die Portnummer.
Bei erfolgtem Anschluss erscheint im rechten Teil der Anwendung ein griines Licht.

Connection Status

Reconnect ‘

Connected  OnCom; 12 O

Abbildung 32: Anzeige des erfolgten Anschlusses
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Konfigurierung des Scanners

Fuhren Sie folgende Arbeitsschritte durch, um den Scanner zu konfigurieren:

Doppelklicken Sie auf das 3DLevel Manager Symbol. Der 3DLevel Manager wird angezeigt.

Fiithren Sie folgende Arbeitsschritte durch, um die Linearisierungs-Einstellungen zu definieren:

a. Wadbhlen Sie die Registerkarte Linearization (Linearisierung). Die Registerkarte
Linearization (Linearisierung) wird angezeigt.

4 o 2 Spsh 4
[ Display T DlagnnstlcsT F'arjiif'near:‘ars T an Mappmg]

o . Linearizatio| Extended N
Basic Settings| = Calibration Output

Linearization [Scieen 041]

Custom =

Custamner Unit [Screen 042]

ton -

Density

2 ton / m”™3

Silo Parameters Graph

Paint # | Level [m] ‘ Waolurne (%) | *
1 0.000 0.000
2 0167 0.032
3 0.333 0.07s
4 0.500 n.12a
] 0.6E7 0134
E 0.833 0.274
7 1.000 0.369 b

Download Linearization Upload Linearization and
and Basic Settings fram the Basic Settings ta the
Scanner Scarner

Abbildung 33: Registerkarte Linearization (Linearisierung)

b. Wihlen Sie von der Auswahlliste Linearization (Linearisierung) Custom.

c. Waébhlen Sie von der Auswahlliste Customer Unit den erforderlichen Einheitentyp :

® 9% - Prozentsatz.
® m3 - Kubikmeter.
® L - Liter.

°

ton - Tonnen.

o Falls Sie ton (Tonnen) auswadhlen, miissen Sie auch einen Wert in des Feld Density
(Schiittdichte) eingeben .

d. Klicken Sie auf Silo Parameters. Das Fenster Silo Control Properties (Silo-
Kontrolleigenschaften) wird angezeigt.
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lipliy li silo Control Proparties E|

_ olor I

Linearization Center Shaps

Linearization [Scie

W Shape : Cylinder - n
Height : ’ﬁ i

Customer Unit [Sc
Diameter 36 =1 m

tan

W El m
Denszity
7
" Paint Lewel [m] | Yolume 7] ‘ Al ‘ | !

Abbildung 34: Fenster Silo Conftrol Properties (Silo-Konftrolleigenschaften)

e. Klicken Sie auf jede der folgenden Registerkarten und definieren Sie die Parameter
des Behalters:

Center Shape (Grundform).
¢ Top Shape (Dachform).

Bottom Shape (Auslaufform).

Klicken Sie auf Linearisierungs-Einstellungen und Grundeinstellungen zum Scanner
hochladen (siehe Abbildung 3). Fithren Sie folgende Arbeitsschritte durch, um die
Grundeinstellungen zu definieren:

a. Wihlen Sie die Registerkarte Basic Settings (Grundeinstellungen).
Die Registerkarte Basic Settings wird angezeigt.

,\Lh% T Diagnostics T pg;“;:rpers T 30 Mapping ]
&+ 9 | tinezaion | Etonged | oupw

Basic Settings

Media Type [Scrsen 001)
Solid -

Process Condition (Screen 00C)

Standard hd

Tty Calibration [5 creen 005)
13.300

Ul Calibration (Seresn 005)
1.000

Download Basic and
Linearization Settings From
The Scanner

Upload Basic and
Linearization Settings To
The Scanner

Abbildung 35: Registerkarte Basic Settings (Grundeinstellungen)
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b. Geben Sie in die Felder Empty Calibration (Leer-Kalibrierung) und Full Calibration
(Voll-Kalibrierung) die Parameter fiir Leer- und Vollkalibrierung des Behalters ein.

c. Klicken Sie auf Upload Basic and Linearization Settings To The Scanner
(Grundeinstellungen und Linearisierungs-Einstellungen zum Scanner hochladen).

4. Fur die APM 3DLevelScanner Versionen M und MV mdiissen folgende Arbeitsschritte
durchgefiihrt werden, um die 3D Abbildung zu definieren:

a. Wihlen Sie die Registerkarte 3D Mapping (3D-Abbildung). Die Registerkarte 3D
Mapping wird angezeigt.

{Easic SettingsT I Linearizatian ]’/Em Output
Display T Diagnostics ( Pg,{*:ni'}’e, /[ 3D Mapping

3D Mapping

[~ Vie
Set Device Location

“Wizual Mapping ‘

Start 30 Mapping ‘ ‘

Abbildung 36: Registerkarte 3D Mapping (3D-Abbildung)

b. Klicken Sie auf Set Device Location (Gerateposition einstellen).
Das Fenster Set Device Position wird angezeigt.
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C.

Device position

[ 4ooo [ oo0 [ 1455
i W
Dievice haorizontal angle : 000 °
Steepest material slope: | 30000 °
Set Values
H Poitits
T T -
i sdd | | |
= [ v 1 = 1

Please set the device position

Add |
X Y

[ oom [ 03w <-Previous | Newt-> . |
Diameter : 38

Abbildung 37: Fenster Set Device Position (Gerdteposition einstellen)

Ziehen Sie das Bild des Gerites auf dem Bildschirm zu der Position, wo das Gerit
sich auf den (X, Y, Z) Koordinaten befindet. Wahlweise konnen Sie auch die
Koordinaten in die Felder Device position (Gerateposition) (X, Y und Z) eingeben.

Geben Sie in das Feld Steepest material slope (Grofiter Oberflachenwinkel) den
maximalen Schiittwinke der Materialoberfldche (normalerweise 20-400) ein.

Klicken Sie auf Next (Nédchste). Das Fenster Set Device View Point (Ausrichtung
des Gerdtes einstellen) wird angezeigt.
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Device position

[ 1000 | oo | 1a5:

® s z
Device harizontal angle : -000 °

Steepest maEna Sope - oon ¢

SetValues

Paints

N

% [+ [ =z |
*

Please set the device view point

Add |
® v

[ meEm [ 118w

Diameter : 38

Read Parameters |

Abbildung 38: Fenster Set Device View Point (Ausrichtung des Gerdtes einstellen)

f.  Ziehen Sie den Pfeil des Bildes so, dass er zur 0° Montagerichtung des Gerits zeigt.
Wahlweise konnen Sie auch die Koordinaten in das Feld Device horizontal angle
(horizontaler Winkel des Geréts) eingeben.

g. Klicken Sie auf Next (Nachste). Das Fenster Set Filling Points (Befiillungspunkte
einstellen) wird angezeigt.
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Device position

-1.000 oo | 14599
* W Z
Device horizontal angle : -moa °

Steepest material slope 30000 °
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0117 14600
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" 0010 0oz 0000

Please set Filling points

Add Delete Clear |
>< i
[ io@m [ 1i5im < Previous Fiead Parameters ‘
Diameter : 36

Abbildung 39: Fenster Set Filling Points (BefUllpunkte einstellen)

h. Klicken Sie auf die Position im Bild des Behdlters, wo sich die Befiillung befindet.

i. Klicken Sie auf Next (Néchste). Das Fenster Set Emptying Points
(Entleerungspunkte einstellen) wird angezeigt.

Device position

-1.000 o0 | 14599
X b Z
Device harizontal angle : o0 °

Steepest material slope: | 30000 °

Paints

+ | v | =
0176 0117 14600

Y Add | Delete | ear |
v [ v [ =z |
" 000 0020 ooo

Please set Emptying points

sdd | Delete | Cear |
% ¥
[ 1i2m [ Ad2mm <= Previous [[[77 Riead Perzmelers |
Diameter 38

Abbildung 40: Fenster Set Emptying Points (Entleerungspunkte einstellen)
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j- Klicken Sie auf die Position im Bild des Behilters, wo sich die Entleerung befindet.

k. Klicken Sie auf Finish (Beenden). Das Fenster Set Emptying Points
(Entleerungspunkte einstellen) wird geschlossen. (Falls sich das Fenster nicht
automatisch schlief3t, schliefSen Sie das Fenster manuell.)

5. Fuhren Sie folgende Arbeitsschritte durch, um die erweiterten
Kalibrierungsparameter zu definieren:

a. Wadhlen Sie die Registerkarte Extended Calibr. (Erweiterte Kalibrierung). Die
Registerkarte Extended Calibr. wird angezeigt.

. . . Syztemn .
[ Dizplay T DlagnostlcsT F'ar-lrlameters a0 Mapplng}

. . o B o Extended
Basic SettlngsT Linearizatio Calibr. Output

Extended Calibration

Output damping [Screen 058]
| 200 sec

Offzet [Screen 057]
| 0.000 m

Mew Mapping ﬂ

Range Of Mapping [Screen 052)
12,500

Upload False Echoes

Download Ext. Calibration
From The Scanner

Upload Ext. Calibration Ta
The Scanner

Abbildung 41: Registerkarte Extended Calibr. (Erweiterte Kalibrierung)
b. Geben Sie in das Feld Output damping (Ausgangsdampfung) die
Dampfungsgrofie wie folgt ein:

® Fiir Version S - mindestens 45 Sekunden.
® Fiir Version M/MYV - 200 Sekunden.

c. Wahlen Sie von der Auswabhlliste Cust tank map (Abbildung kundenspezifischer
Behdlter) New Mapping (Neue Abbildung).
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d. Geben Sie in das Feld Range Of Mapping (Abbildungsbereich) den tatsdchlichen
Abstand einen Meter tiber dem Material ein. Priifen Sie den Abstand mit einem
Laser oder einem Lot, um sicherzustellen, dass der Schitzwert korrekt ist. Wenn
beispielsweise der durchschnittliche tatsdchliche Abstand ca. 13,5 Meter betragt,
geben Sie 12,5 Meter in das Feld Range Of Mapping (Abbildungsbereich) ein.

e. Klicken Sie auf Upload False Echoes (Falsche Echos hochladen). Der Wert im Feld
Range Of Mapping (Abbildungsbereich) wird ca. 2 bis 3 Minuten lang durch die
Meldung “Calculating” (Berechnung wird durchgefiihrt) ersetzt (abhdngig von dem
fiir den Abstand eingegebenen Wert). Wenn das Hochladen der falschen Echos
abgeschlossen ist, geht der Wert im Feld Range Of Mapping (Abbildungsbereich)
wieder auf den von Ihnen eingegebenen Wert zurtick.

[ Dizplay T Diagnostics}f Paﬁaitﬂ?einers?'l:))(/ﬂml
Basic Settings\( T Llneanzah@ E’g::ﬂfd T) Output

Extended Calibration

Output damping [S creen 058]
| 200 E=d

Qffzet [Screen 05F)
| 0.000 m

False Echoes
Cust. tank map [Screen 055]

| Mew M apping j

Frange Of Mapping [Screen 052)

Calculati

Upload Est. Calibration To
The Scanner

Download Ext. Calibration
From The Scanner

Abbildung 42: Meldung Range Of Mapping Calculation
(Abbildungsbereich, Berechnung wird durchgefuhrt)

Der 3DLevelScanner ist nun betriebsfertig. Weitere Informationen tiber Optionen zur
erweiterten Konfiguration finden Sie im Handbuch APM 3DLevel Manager Software
Operating Instructions (APM 3DLevel Manager Software Bedienungsanweisung).
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Empfohlene Werkzeuge und
Materialien

Tabelle 2 Empfohlene Werkzeuge und Materialien

Beschreibung

Anwendungsdokumente des Aufstellungsortes, einschliefslich der
Zeichnung des Silos.

Grofser Kreuz-Schraubendreher (2x100).
Mittlerer Kreuz-Schraubendreher (1x100).

Satz kleiner Prézisions-Schraubendreher (fiir die griinen
Anschliisse).

13mm Schraubenschliissel.

16mm Schraubenschliissel.

Inbusschliissel 4 (vorzugsweise mit einem Griff).

Wasserpumpenzange.

Abisolier-Messer.

Seitenschneider.

Spitzzange.

Isolierband.

* Lasermessgerit (oder ein anderes Gerit, um die korrekte
Positionierung und den korrekten Abstand zum Material
sicherzustellen).

Laptop.

USB HART-Modem. (Universelles Gerit)
Softwaretreiber fiir das HART-Modem.
238 Ohm Widerstinde.

* _ Dieses Gerit ist erforderlich, um bei der Installation den tatsdchlichen Abstand vom
Flansch zum Material zu messen, sowie fiir das Abbildungsverfahren der falschen Echos.
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